[ C"WLLL KING"-CALCINALA
Prot. 0001035 del 22/01/2021
04-01 (Uscita)

DISCIPLINA: MOTORIA
CLASSE: 1

Obiettivo di apprendimento

IL CORPO IN RELAZIONE A
SPAZIO E TEMPO

Utilizzare i diversi schemi
motori di base e controllare
semplici posizioni statiche e
dinamiche del corpo,
sapendo discriminare la
destra e la sinistra.

Dimensioni

AUTONOMIA
TIPOLOGIA
RISORSE
CONTINUITA’

Descrittore/i

L’alunno porta a
termine compiti in
situazioni note e non
note, mobilitando una
varieta di risorse sia
fornite dal docente sia
reperite altrove, in
modo autonomo e con
continuita.

AVANZATO

L’alunno porta a termine
compiti in situazioni
note in modo autonomo
e continuo; risolve
compiti in situazioni
non note utilizzando le
risorse fornite dal
docente o reperite
altrove, anche se in
modo discontinuo e non
del tutto autonomo.

INTERMEDIO

L’alunno porta a
termine compiti solo in
situazioni note e
utilizzando le risorse
fornite dal docente, sia
in modo autonomo ma
discontinuo, sia in
modo non autonomo,
ma con continuita

BASE

L’alunno porta a
termine compiti solo in
situazioni note e
unicamente con il
supporto del docente e
di risorse fornite
appositamente.

IN VIA DI PRIMA
ACQUISIZIONE






CLASSE: 2

Obiettivo di apprendimento

IL CORPO IN RELAZIONE A
SPAZIO E TEMPO

Organizzare e gestire
I’orientamento del proprio
corpo con riferimento alle
principali coordinate spazio-
temporali.

Dimensioni

AUTONOMIA
TIPOLOGIA
RISORSE
CONTINUITA’

Descrittore/i

L’alunno porta a
termine compiti in
situazioni note e non
note, mobilitando una
varieta di risorse sia
fornite dal docente sia
reperite altrove, in
modo autonomo e con
continuita.

AVANZATO

L’alunno porta a termine
compiti in situazioni
note in modo autonomo
e continuo; risolve
compiti in situazioni
non note utilizzando le
risorse fornite dal
docente o reperite
altrove, anche se in
modo discontinuo e non
del tutto autonomo.

INTERMEDIO

L’alunno porta a
termine compiti solo in
situazioni note e
utilizzando le risorse
fornite dal docente, sia
in modo autonomo ma
discontinuo, sia in
modo non autonomo,
ma con continuita

BASE

L’alunno porta a
termine compiti solo in
situazioni note e
unicamente con il
supporto del docente e
di risorse fornite
appositamente.

IN VIA DI PRIMA
ACQUISIZIONE




CLASSE: 3

Obiettivo di apprendimento

IL CORPO IN RELAZIONE A
SPAZIO E TEMPO

Applicare diversi

schemi motori assumendo
atteggiamenti positivi
verso il proprio corpo e
svolgere un ruolo attivo
nelle attivita di gioco
individuali e di squadra.

Dimensioni

AUTONOMIA
TIPOLOGIA
RISORSE
CONTINUITA’

Descrittore/i

L’alunno porta a
termine compiti in
situazioni note e non
note, mobilitando una
varieta di risorse sia
fornite dal docente sia
reperite altrove, in
modo autonomo e con
continuita.

AVANZATO

L’alunno porta a termine
compiti in situazioni
note in modo autonomo
e continuo; risolve
compiti in situazioni
non note utilizzando le
risorse fornite dal
docente o reperite
altrove, anche se in
modo discontinuo e non
del tutto autonomo.

INTERMEDIO

L’alunno porta a
termine compiti solo in
situazioni note e
utilizzando le risorse
fornite dal docente, sia
in modo autonomo ma
discontinuo, sia in
modo non autonomo,
ma con continuita

BASE

L’alunno porta a
termine compiti solo in
situazioni note e
unicamente con il
supporto del docente e
di risorse fornite
appositamente.

IN VIA DI PRIMA
ACQUISIZIONE




CLASSE: 4

Obiettivo di apprendimento

IL LINGUAGGIO DEL CORPO
Utilizzare il corpo per
esprimersi e

comunicare svolgendo  un
ruolo attivo nelle attivita di
gioco individuali e di
squadra, sapendo gestire le
proprie emozioni anche in
situazioni competitive

Dimensioni

AUTONOMIA
TIPOLOGIA
RISORSE
CONTINUITA’

Descrittore/i

L’alunno porta a
termine compiti in
situazioni note e non
note, mobilitando una
varieta di risorse sia
fornite dal docente sia
reperite altrove, in
modo autonomo e con
continuita.

AVANZATO

L’alunno porta a termine
compiti in situazioni
note in modo autonomo
e continuo; risolve
compiti in situazioni
non note utilizzando le
risorse fornite dal
docente o reperite
altrove, anche se in
modo discontinuo e non
del tutto autonomo.

INTERMEDIO

L’alunno porta a
termine compiti solo in
situazioni note e
utilizzando le risorse
fornite dal docente, sia
in modo autonomo ma
discontinuo, sia in
modo non autonomo,
ma con continuita

BASE

L’alunno porta a
termine compiti solo in
situazioni note e
unicamente con il
supporto del docente e
di risorse fornite
appositamente.

IN VIA DI PRIMA
ACQUISIZIONE




CLASSE: 5

Obiettivo di apprendimento

IL CORPO IN RELAZIONE A
SPAZIO E TEMPO

Padroneggiare gli schemi
motori sempre pit complessi
muovendosi a tempo e a
ritmo e conoscere le
principali regole dei giochi di
squadra.

Dimensioni

AUTONOMIA
TIPOLOGIA
RISORSE
CONTINUITA’

Descrittore/i

L’alunno porta a
termine compiti in
situazioni note e non
note, mobilitando una
varieta di risorse sia
fornite dal docente sia
reperite altrove, in
modo autonomo e con
continuita.

AVANZATO

L’alunno porta a termine
compiti in situazioni
note in modo autonomo
e continuo; risolve
compiti in situazioni
non note utilizzando le
risorse fornite dal
docente o reperite
altrove, anche se in
modo discontinuo e non
del tutto autonomo.

INTERMEDIO

L’alunno porta a
termine compiti solo in
situazioni note e
utilizzando le risorse
fornite dal docente, sia
in modo autonomo ma
discontinuo, sia in
modo non autonomo,
ma con continuita

BASE

L’alunno porta a
termine compiti solo in
situazioni note e
unicamente con il
supporto del docente e
di risorse fornite
appositamente.

IN VIA DI PRIMA
ACQUISIZIONE




